
РАСПРЕДЕЛЕННАЯ 
СИСТЕМА 
УПРАВЛЕНИЯ
АРБИТР.РСУ

ИСУБ АРБИТР



2

СПИК СЗМА – эксперт в области автоматизации опас-
ных производственных объектов с использованием 
риск-ориентированного подхода.
Компания основана в 1961 году – на заре развития 
производства контрольно-измерительных приборов 
и широкого внедрения средств автоматизации в про-
мышленности. Более 60 лет специалисты СПИК СЗМА 
накапливают уникальный опыт и продолжают совер-
шенствоваться в области внедрения и модернизации 
средств автоматизации на химически опасных и взры-
вопожароопасных объектах.

 • Анализ опасностей и рисков технологического процесса 
(HAZOP)

 • Назначение уровней полноты безопасности (SIL)

 • Разработка спецификации требований безопасности (SRS), 
технических заданий и заданий на проектирование

 • Разработка проектной документации на системы 
автоматизации

 • Обоснование эффективности, надежности и безопасности 
проектных решений

 • Разработка прикладного программного обеспечения 

 • Сборка и тестирование распределительных систем 
управления

 • Шефмонтаж и пусконаладка систем автоматизации

 • Повышение квалификации ИТР и обучение специалистов 
служб эксплуатации

 • Общая площадь – 2346 кв. м

 • Испытательный стенд 

 • Сервисный центр для обслуживания оборудования  
на территории России

 • Склад запасных частей под поставленные системы

 • Учебный класс для подготовки администраторов и 
операторов

СПИК СЗМА ВЫПОЛНЯЕТ ПОЛНЫЙ КОМПЛЕКС РАБОТ ПО 
АВТОМАТИЗАЦИИ И СОЗДАНИЮ СИСТЕМ АВТОМАТИЧЕ-
СКОЙ ПРОТИВОАВАРИЙНОЙ ЗАЩИТЫ РСУ И ПАЗ:

СОБСТВЕННОЕ СБОРОЧНОЕ ПРОИЗВОДСТВО
СПИК СЗМА В САНКТ-ПЕТЕРБУРГЕ

СПЕЦИАЛИЗИРОВАННАЯ 
ИНЖИНИРИНГОВАЯ КОМПАНИЯ 
СЕВЗАПМОНТАЖАВТОМАТИКА
(СПИК СЗМА)

МИССИЯ
НАШЕЙ КОМПАНИИ 
ЭФФЕКТИВНО ИСПОЛЬЗОВАТЬ 
НАИЛУЧШИЕ ДОСТУПНЫЕ
ТЕХНОЛОГИИ ДЛЯ ОБЕСПЕЧЕНИЯ 
НАДЕЖНОСТИ И БЕЗОПАСНОСТИ 
ПРОИЗВОДСТВА

>60ЛЕТ 
Сотрудничества с ведущими отечественными и за-
рубежными промышленными предприятиями, про-
ектными и подрядными организациями.

ОБОСНОВАНИЕ
ТЕХНИЧЕСКИХ
РЕШЕНИЙ 
Применение риск-ориентированного подхода 
для обеспечения надежности, безопасности и эко-
номической эффективности проектов.

ГАРАНТИЯ  
Соблюдения отраслевых нормативных требований.

СКОРОСТЬ
РАБОТЫ   
Быстрое принятие решений и оперативная реализа-
ция на всех этапах проекта.
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ИНТЕГРИРОВАННАЯ СИСТЕМА 
УПРАВЛЕНИЯ И БЕЗОПАСНОСТИ 
«АРБИТР» (ИСУБ АРБИТР)

ИСУБ АРБИТР – российский программно-аппаратный комплекс (ПАК) для реализации проектов по автома-
тизации опасных производственных объектов в нефтеперерабатывающей, нефтехимической, химической, 
целлюлозно-бумажной и других отраслях.

Предназначен для создания распределенных систем управления (РСУ / DCS), автоматизированных систем 
управления технологическими процессами (АСУ ТП), локальных систем управления (ЛСУ) и систем противо-
аварийной защиты (ПАЗ / SIS).

АРМ оператора АРМ инженера

АРБИТР.РСУ
Распределенная 
система 
управления
SIL2

АРБИТР.РКУ
Модульный 
контроллер

АРБИТР.ПАЗ
Контроллер
ПАЗ SIL3

Сервер истории АРМ инженера КИП Сервер ОРС АРМ АРС

 • Внесено в реестр отечественного ПО (регистрационный номер №25718 от 20.12.2024)

 • Подходит для построения систем любого масштаба (от 100 тегов до 100 000 и более)

 • Поддержка аппаратного резервирования всех компонентов системы 

 • Гарантия минимальных сроков поставки (от 30 до 120 календарных дней)

 • Поддерживает отечественные операционные системы

 • Поддерживает отечественные системы обеспечения информационной безопасности КИИ (Positive Technology, Infowatch 
и Kaspersky)

 • Поддержка внесения изменений в ПО без остановки техпроцесса (горячая прогрузка изменений в проекте)

 • Обучение, сервисная, гарантийная, постгарантийная поддержка пользователей в России

 • Контроль технологического процесса

 • Наглядное представление информации оперативно-технологическому персоналу: мнемосхемы, графики, тренды, отчеты

 • Управление регулирующей, отсечной арматурой и технологическим оборудованием

 • Предупредительная и аварийная сигнализация

 • Противоаварийная защита оборудования

 • Сбор, обработка и хранений данных в режиме реального времени

 • Решение задач оптимизации технологических процессов и улучшения технико-экономических показателей

 • Передача данных в информационную сеть предприятия и интеграция со смежными системами

ИСУБ АРБИТР:

ОСНОВНЫЕ ФУНКЦИИ ИСУБ АРБИТР
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РАСПРЕДЕЛЕННАЯ СИСТЕМА 
УПРАВЛЕНИЯ АРБИТР.РСУ

АРБИТР.РСУ – ядро интегрированных систем управления и безопасности «АРБИТР» (ИСУБ АРБИТР). 
В режиме реального времени обеспечивает сбор и обработку сигналов, обмен данными со станциями 
операторов и смежными системами, выполняет функции автоматического регулирования технологических 
параметров в соответствии с заданной стратегией управления.

 • Отказоустойчивость: 100 % аппаратное резервирование всех компонентов системы, включая модули ввода / вывода

 • Масштабируемость: до 5000 сигналов ввода / вывода на один контроллер; до 64 контроллеров в одном домене, до 8 
доменов на систему

 • Высокая готовность: горячее внесение любых изменений в систему (замена любого элемента, корректировка ПО)  
без прерывания работы системы

 • Поддержка протоколов HART, ModBus TCP / RTU (Master / Slave), OPC DA / UA, Profibus-DP / PA

 • Поддержка совместной работы: позволяет нескольким разработчикам одновременно работать с одним контроллером  
и вносить изменения в проект

 • Совместимость с российскими ОС

 • Высокая скорость обмена данными между контроллерами и станциями операторов напрямую, без использования 
выделенных серверов

 • Поддерживает резервированные топологии «кольцо» или «звезда»

 • Механизм отправки данных основан на многоадресной рассылке между рабочими станциями и контроллерами 
(количество станций оператора можно менять без воздействия на производительность)

 • Изолированная резервированная сеть функционирует параллельно и не вызывает сложностей при переключении 

 • Поддерживает протокол синхронизации точного времени IEEE 1588

Станции оператора
(OS) 

Сервер
истории

Менеджер
КИП

OPC DA/UA
сервер

Инженерная 
станция (IS)

Коммутатор L3

До 8 доменов

До 64 станций

До 64 ПЛК

IS IS ISOS

Домен 1 Домен ... Домен 8

OS OSOS OS OS

СЕТЬ УПРАВЛЕНИЯ (eNet) НА БАЗЕ INDUSTRIAL ETHERNET
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ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ

УСЛОВИЯ ЭКСПЛУАТАЦИИ

Питание 180 - 264 В перем. тока

Температура хранения -40°C ~ +85°C

Рабочая температуры -20°C ~ +70°C

Относительная влажность воздуха 5 ~ 95 %, без конденсата

МАСШТАБИРУЕМОСТЬ 

Модули ввода / вывода 192 модуля / контроллер

Функциональные блоки 60 000 / контроллер

Базы данных реального времени 250 000 тэгов / контроллер

Рабочие станции 64 станции / контролеры

Количество контроллеров для одного домена 64

ПРОИЗВОДИТЕЛЬНОСТЬ 

Скорость сканирования аналогового сигнала от 10 мс

Скорость сканирования дискретного сигнала от 5 мс

Период управления 5 мс ~ 500 мс настраиваемый

Время переключения на резервный контроллер < 2 мс

Время обновления данных резервного контроллера < 5 мс

Время обновления графики < 0.5 с

Время обновления данных < 0.5 с

НАДЕЖНОСТЬ

Наработка на отказ ≥ 300 000 ч

Доступность системы ≥ 99,99 %

Резервирование питания Поддерживается

Резервирование сети Поддерживается

Резервирование контроллера Поддерживается

Резервирование ввода / вывода Поддерживается

Горячая замена модуля Поддерживается

ХАРАКТЕРИСТИКИ СИСТЕМА ВВОДА / ВЫВОДА

Погрешность обработки AI ± 0.1%

Максимальное сопротивление нагрузки AO 750 Ом

Допустимое входное напряжение DI 48 В пост. тока

Максимальная входная частота импульсного входа 100 кГЦ

Максимальное входное напряжение 60 В

Время импульса < 1 мc

Время паузы < 1 мс

СЕТЕВЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ

Тип сети Коммутируемая, Industrial Ethernet

Скорость связи 100 Mбит/с ~ 1 Гбит/с

Сетевая среда Оптическое волокно / UTP / STP

Количество сетевых узлов 255 станций

Сетевые интерфейсы ModbusTCP / RTU, Profibus DP / PA, HART, FF, 
CanOpen
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 • АРБИТР.РСУ поддерживает до 8 сетевых доменов, в каждом из которых может быть до 64 контроллеров 
и до 64 станций оператора

 • Локальная шина ввода / вывода соединяет до 12 ветвей не более 8 модулей в каждой (всего до 96 модулей 
на один контроллер)

 • Возможность подключения до 12 пар модулей удаленной связи 

 • К одной паре коммуникационных модулей возможно подключение до 6 ветвей

 • Максимально допустимое расстояние до удаленной станции ввода / вывода – 20 км

 • База данных проекта распределена по всем контроллерам

 • Возможность совместной работы над проектом: поддерживает одновременное внесение изменений в один и тот же 
контроллер в процессе конфигурирования и загрузки в режиме онлайн

 • Периодичность и время загрузки и выгрузки не ограничены

 • Поддержка разработки на виртуальном контроллере с возможностью моделирования процесса управления  
с последующей загрузкой проекта в реальную среду – сокращение сроков тестирования и обслуживания системы

 • Любой АРМ в зависимости от прав пользователя может стать станцией оператора, инженерной станцией или станцией 
хранения историии в любое время без изменения настроек системы

МАСШТАБИРУЕМАЯ АРХИТЕКТУРА

РАСПРЕДЕЛЕННАЯ БАЗА ДАННЫХ ПРОЕКТА

eBus

Локальный              Удаленный

Модуль
локальной

связи

Модуль
удаленной

связи

Возможность подключения
до 12 пар модулей
удаленной связи

Подключение
до 6 удаленных ветвей 
ввода / вывода к одной 
паре коммуникационных 
модулей
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 • База данных для хранени истории может быть распределена по нескольким станциям без выделения 
отдельного сервера истории

 • Максимальная дискретность сохранения данных – 1 мс для 100 000 тегов

 • Возможен выбор режима архивирования данных в файл без потерь, в том числе при сжатии

 • Быстая обработка запросов и доступа к историческим данным (≈ 1 сек.)

 • Поддержка ModBus TCP / RTU (Master / Slave), OPC DA / UA, Profibus-DP / PA, HART и CANopen в рамках единой системы.

 • Возможность комбинирования схем резервирования для обеспечения необходимого уровня надежности 
и экономической целесообразности

 • Подключение до 64 коммуникационных модулей, каждый из которых может быть с конфигурирован 
как ведущий (Мaster) или ведомый (Slave)

 • В режиме Master к каждому модулю подключается до 30 устройств

РАСПРЕДЕЛЕННАЯ БАЗА 
ИСТОРИЧЕСКИХ ДАННЫХ

ШИРОКИЕ ВОЗМОЖНОСТИ
ПО ПОДКЛЮЧЕНИЮ ПОЛЕВЫХ УСТРОЙСТВ

Технологии АРБИТР.РСУ поддерживают стремление к инновациям, расширению производства и оптимизации техпроцессов.

 • Модульная архитектура АРБИТР.РСУ позволяет в онлайн-режиме минимальными усилиями и без ущерба  
для производства масштабировать системы управления: добавлять котроллеры, сигналы, модули ввода /вывода, сети  
и станции управления. Обеспечена поддержка до 8 доменов, до 64 станций управления и 64 контроллеров в домене, 
до 192 модулей ввода / вывода на контроллер, до 32 сигналов на модуль ввода/вывода. Таким образом, на аппаратном 
уровне масштаб систем практически не ограничен

 • ПО АРБИТР.РСУ лицензируется только по количеству станций; лицензионные ограничения по количеству тегов и размеру 
базы данных не применяются

 • Поддержка функции виртуального контроллера открывает возможности для эмуляции и тестирования новых алгоритмов 
без оказания влияния на техпроцесс

 • Поддержка внесения изменений онлайн: для реализации оптимальных алгоритмов управления и расширения системы не 
требуется останов или перезагрузка системы

 • Поддержка совместной работы: программное обеспечение позволяет нескольким разработчикам одновременно 
работать с одним контроллером и вносить изменения в проект

ПОДДЕРЖКА РАЗВИТИЯ  
СИСТЕМ УПРАВЛЕНИЯ
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 • Контроллер поддерживает логическую конфигурацию объемом до 900 страниц, на каждой странице возможно 
использование до 128 функциональных блоков

 • Стабильное время выполнения управления и расчетов, минимальное время управления контроллера составляет 5 мс

 • Время полного цикла сканирования контроллера составляет от 5 до 500 мс

 • Обработка до 200 000 функциональных блоков в сек.

ВЫСОКАЯ СКОРОСТЬ ОБРАБОТКИ
КОМАНД И ПЕРЕДАЧИ ДАННЫХ

8

Запись по сети управления:
< 50 мс

Период управления
5 мс ~ 500 мс

Запись по шине ввода / 
вывода: < 5 мс

Обновление графики:
50 мс

Чтение по сети управления: 
200 мс

Чтение по шине ввода / 
вывода: < 5 мс

Передача аналогового сигнала:
< 10 мс
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 • Поддержка WYSIWYG-конфирурирования. Интуитивно простой графический интерфейс конфигурирования структуры 
системы, логики и ввода / вывода

 • Конфигурация системы хранится в контроллере. Возможна выгрузка конфигурации системы в файл в любое время

 • Возможность форсирования выходов программных блоков в режиме онлайн

 • Широкие возможности поиска, включая перекрестный поиск точек ввода / вывода и мест их использования, 
форсированных выходов и переменных и т.п.

 • Возможность экспорта всей конфигурационной информации в формате документа PDF или векторных 
графических файлов SVG

 • Импорт и экспорт конфигурации системы ввода / вывода в файл Excel. Простота актуализации таблицы ввода / вывода

УДОБНАЯ И ФУНКЦИОНАЛЬНАЯ
СРЕДА РАЗРАБОТКИ

ПОДДЕРЖКА ОНЛАЙН КОНФИГУРИРОВАНИЯ И ГОРЯЧЕЙ ПРОГРУЗКИ

ЭКСПОРТ ДАННЫХ ПО КОНФИГУРАЦИИ

ПОДДЕРЖКА ВИРТУАЛЬНОГО КОНТРОЛЛЕРА

Перечень сигналов
ввода / вывода

Конфигурирование Настройка
системы

Логические схемы
(PDF, SVG)

Таблица
ввода / вывода (XLS)

Требования
к логическим

схемам

Требования
к модификации

Несколько инженеров-программистов могут совместно работать с одним контроллером, производить загрузку и выгрузку 
конфигурации. Обновление конфигурации контроллера выполняется без компиляции. Это позволяет мгновенно вносить 
изменения, поддерживать непрерывную работу системы, уточнять алгоритмы, уставки и выполнять наладку нескольким 
сотрудникам сразу. Наименьшим логическим блоком для горячей прогрузки в АРБИТР.РСУ является одна страница 
конфигурации (логическая схема); наименьшим элементом изменения – отдельный параметр функционального блока.

Во время наладки эксплуатации и развития системы управления возникает необходимость внесения изменений в ее 
конфигурацию и проектную документацию. В АРБИТР.РСУ для добавления модулей, изменения логики, корректировки 
графических элементов мнемосхем и внесения соответствующих изменений в документацию требуется всего несколько 
минут. Система также включает специальный инструмент для экспорта, хранения и архивирования проектных данных. 
Конфигурация системы ввода / вывода поддерживает импорт и экспорт в файл Excel. Сконфигурированные логические 
схемы могут быть экспортированы в файл PDF или в векторный графический файл SVG для сохранения и актуализации 
проектных документов. Это значительно повышает скорость и эффективность наладки, эксплуатации и технического 
обслуживания систем управления.

Позволяет имитировать до 64 узлов контроллера одновременно на любом ПК. Виртуальные контроллеры могут связываться 
друг с другом, а также с реальным контроллером, при этом их функции и сетевые характеристики соответствуют реальному 
контроллеру. Программное обеспечение виртуального контроллера имеет функцию замораживания, сохранения 
и восстановления («отката») состояния моделируемого контроллера.
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В качестве основного процессора используется вы-
сокопроизводительный двухъядерный процессор 
с  тактовой частотой 1,2 ГГц и низким энергопотре-
блением. Для удобства конфигурирования, обеспе-
чения дополнительной надежности и повышения 
скорости передачи данных применяется резервиро-
ванный 32-разрядный RlSC-пpoцeccop ввода / вывода 
с частотой 200 МГц.

Отказоустойчивая архитектура программного и ап-
паратного обеспечения контроллера обеспечива-
ет переключение между контроллерами в течение 
не более 2 мс.

МОДУЛЬ ЦПУ

 • Высокая производительность (1,2 ГГц)

 • Период сканирования может быть задан в интервале от 5 мс до 200 мс

 • Высокоскоростная сеть управления 100 Мбит и резервированные сетевые интерфейсы физически 
независимы и работают одновременно 

 • 100% резервирование (источник питания, сетевые интерфейсы, интерфейсы ввода / вывода) 

 • Поддержка многозадачного распределения и рационального использования ресурсов ЦП

 • Поддержка безударного автоматического переключения между резервированными контроллерами

 • Поддержка горячей замены процессора и модуля ввода / вывода 

 • Мониторинг и диагностика неисправностей, включая Watchdog для аппаратного обеспечения

 • Поддержка Modbus TCP / RTU, Profibus DP / PA, HART, CANopen и т.п. позволяет подключать полевые устройства 
без промежуточной конвертации сигналов

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 

Процессор ARM (1,2 ГГц) + 2хRISC (100 МГц)

Память 512 Мб Flash / 2 Гб SDRAM

Память управления 64 Mб

Страницы управления 900

Количество функциональных блоков 60 000

Сетевые порты 2х eNet Ethernet 100 МБ, 2х eBus Ethernet 100 МБ

Источник питания 24 В пост. тока < 10 Вт

Емкость базы данных реального времени до 250 000 тегов на контроллер

Цикл управления 5 мс ~ 500 мс

ПОДСИСТЕМА ВВОДА / ВЫВОДА КОНТРОЛЛЕРА

Ввод / вывод Поддерживает 12 локальных ветвей или 24 удаленных ветви. 
Каждая ветвь взаимно изолирована, имеет 8 модулей ввода/
вывода. Любая ветвь может быть установлена как удаленная
или локальная

Модуль ввода / вывода 192 модуля / контроллер

Сетевые интерфейсы Modbus, Profibus, CAN, HART, FF
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МОДУЛЬ НАЗВАНИЕ ОПИСАНИЕ ФУНКЦИЙ

KM231A 8 AI (4-20мА) Входной сигнал: 0 ~ 20 мА

KM231B 16 AI (ток, напряжение) Входной сигнал: 0 ~ 20 мА; 
Входное напряжение 8 и 16 каналов: 0 ~ 10 В пост. тока 

KM231К 16 AI (4-20мА, HART), резер. Входной сигнал: 0 ~ 20мА, 4 ~ 20мА, поддерживает HART;
резервирование 

KM231J 16 AI (4-20mA, HART) Входной сигнал: 0 ~ 20мА, 4 ~ 20мА, поддерживает HART;
резервирование

KM232A 8 AI (RTD), резерв. 0 ~ 320 Ом, поддерживает резервирование 

KM233A 8 AI (TC), резерв. -100 мВ ~ 100 мВ, поддерживает резервирование 

KM233B 16 AI (TC), резерв. -100 мВ ~ 100 мВ, поддерживает резервирование 

KM234A 16 DI (с поддержкой SOE), 
резерв.

Любой канал может быть установлен как канал SOE,
поддерживает резервирование 

KM234AB 32 DI (c поддержкой SOE), 
резерв.

Любой канал может быть установлен как канал SOE,
поддерживает резервирование 

KM235A 8 DO (сухой контакт) Контакт: 220 В перем. тока (2A) / 30 В пост. тока (2 A)

KM235B 16 DO (потенциальный 
контакт), резерв.

Активный выход датчика: 24 В пост. тока / 60 мА;
поддерживает резервирование 

KM236A 6 AO (0 ~ 20 мА), резерв. Выходной сигнал: 0 ~ 20 мА, поддерживает резервирование 

KM236B 4 AО (: 0 ~ 20 мА, HART), 
резерв.

Выходной сигнал: 0 ~ 20 мА, 1 ~ 4 каналы поддерживают
подключение HART; резервирование 

KM236C 8 AO (4-20мА) Выходной сигнал: 4 ~ 20 мА, поддерживает резервирование

KM236F 16 AO (4-20mA, HART) резерв. Выходной сигнал: 0 ~ 20 мА, поддерживает HART; резервирование 

KM237A 8 FI (частотный выход) 1 ~ 8 каналы могут быть установлены как входы счетчика, 
4 ~ 8 каналы могут быть установлены входы частоты;
резервирование 

KM238A 16 AI/AO/DI/DO 
(универсальный модуль в/в, 
HART, резерв.) 

Любой канал может быть сконфигурирован как AI (0 ~ 20мА, 4 ~ 
20мА, с/к), AO (4 ~ 20 мА, изолированное реле, мокрый контакт),
DI (c поддержкой SOE), DO. Поддерживает HART, резервирование 

KM631A Modbus RTU Два интерфейса RS485, могут быть сконфигурированы как два
ведущих Modbus, резервированный ведущий, два ведомых,
резервированный ведомый, один ведущий и один ведомый

KM631B Modbus TCP Один Ethernet 10M / 100M, может быть сконфигурирован
как ведущий или ведомый Modbus TCP

KM632A Profibus DP Может быть сконфигурирован как два независимых ведущих 
Profibus DP или резервированный ведущий Profibus DP

KM632C Profibus DP, резерв 2-канальный резервированный ведущий Profibus DP

 • Высокопрочный корпус для жестких промышленных условий эксплуатации

 • Быстрота и удобство крепления без специальных инструментов

 • Оптимальная номенклатура модулей для обеспечения нормального 
распределения вводов / выводов и сокращения ЗИП

 • Наличие универсальных модулей 16 AI / AO / DI / DO

 • Поддержка HART 7

 • 100 % поддержка «горячего» добавления и замены

 • 100 % поддержка резервирования

 • Стандартные индикаторы состояния и диагностики модуля и каналов

МОДУЛИ ВВОДА / ВЫВОДА
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 • Большая библиотека статических и динамических элементов мнемосхем

 • Мгновенное (50 мс) обновление и время отклика элементов мнемосхем

 • Возможность многозадачной работы на одном или нескольких мониторах

 • Функциональный интерфейс анализа трендов архивных данных и данных реального времени: настройка типов кривых, 
представлений, источников данных, времени и интервалов, цветов, шрифта, легенды и т.п.

ARBITR.DS

ОПЕРАТОРСКАЯ СТАНЦИЯ

ARBITR.DS – российское программное обеспечение интегрированных систем управления и безопасности 
«АРБИТР» (ИСУБ АРБИТР). 

Запись в реестре отечественного ПО №25718 от 20.12.2024

В зависимости от конфигурации может использоваться как ПО для выделенных или совмещенных 
инженерных станций, станций оператора, Historian-серверов, серверов OPC DA / OPC UA.

ПО операторской станции обеспечивает эргономичный интерфейс для контроля и управления процессом 
в режиме реального времени.
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 • Все необходимые инструменты для комфортной работы 
инженеров АСУТП

 • Исчерпывающая библиотека готовых функциональных 
блоков, графических объектов для быстрой реализации 
алгоритмов управления и разработки интерфейса станций 
операторов

 • Инструменты массового редактирования для создания 
и замены большого количества параметров, например, 
тегов, уставок, единиц измерения

 • Широкие инструменты поиска, включая поиск тегов, мест 
их использования, форсированных выходов и т.п.

 • Возможности импорта / экспорта проектных данных  
в удобном формате: PDF, SWG, XML, CSV, XLS

 • Шкафы АРБИТР.РСУ и различные компоненты в их составе имеют 
стандартную блочно-модульную конструкцию.

 • Модульная конструкция сокращает трудозатраты по монтажу оборудования 
в шкаф и обеспечивает оптимальную плотность наполнения шкафов 
управления 

 • Модули ввода / вывода монтируются в корзину ввода / вывода, которая 
включает предустановленную док-станцию. В каждой корзине 2 модуля, на 
каждой ветви можно установить до 4 корзин и до 8 модулей

 • Использование унифицированных разъемов и автоматическое 
распознавание типов модулей обеспечивает гибкость подсистемы ввода / 
вывода.

 • Для подключения модулей АРБИТР.РСУ требуется лишь отвертка

 • Объем внутришкафных соединений сведен к минимуму. Это значительно 
сокращает сроки монтажа, поставки оборудования заказчикам, повышает 
надежность системы и удобство ее обслуживания

 • Корпус модулей АРБИТР.РСУ изготовлен из прочного пластика

 • Все модули имеют хороший теплоотвод, который позволяет их использовать 
без принудительного охлаждения внутри модуля

 • Электромагнитная совместимость (ЭМС): 100 % соответствия требованиям 
для уровня III, частичная – для уровня IV

ИНЖЕНЕРНАЯ СТАНЦИЯ

БЛОЧНО-МОДУЛЬНАЯ КОНСТРУКЦИЯ
ШКАФОВ УПРАВЛЕНИЯ
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СИСТЕМНЫЕ ИНТЕГРАТОРЫ

ПАРТНЕРЫ СПИК СЗМА

ООО «Игрус»
614000, г. Пермь, ул. Монастырская,
д. 14, офис 550
Рашит Ибрагимов, R32951@mail.ru

ООО «ТИКОМ»
634009, Томская обл., г. Томск,
ул. Розы Люксембург,
д. 81, офис 1
Денис Данилов

Evomatics
197183, г. Санкт-Петербург,
ул. Сабировская, д. 50
WWW.EVOMATICS.RU 
Сергей Орлов, osv@evo-m.com



КОНТАКТЫ

ООО «СПИК СЗМА»
В.О., 26-я линия, 15, корп. 2, 
Бизнес-центр «Биржа» (10-й этаж),
Санкт-Петербург, Россия, 199106
Тел./факс: +7 (812) 610-78-79

info@szma.com

WWW.SZMA.COM

Подробнее об ИСУБ АРБИТР
на сайте СПИК СЗМА

Telegram-канал ИСУБ АРБИТР




